b
~ EvROPSKA UNI »
EVROPSKY FOND PRO REGIOMALRI ROIVOY L] - . i
I NVESTICE B0 VAS] BUBOUCKOSTI OF Yizimm & viry| ,zechGlobe

PO I sce

Zadavatel: Centrum vyzkumu globalni zmény AV CR, v. v. i.
se sidlem: Bélidla 986/4a, 603 00 Brno, Ceska republika
IC: 67179843
Verejna zakazka: Dodavka leteckych zobrazujicich hyperspektralnich systému

Evidenéni Cislo zakazky: 363696

ODUVODNENI VEREJNE ZAKAZKY

dle ustanoveni § 156 odst. 1 zakona ¢&. 137/2006 Sb., o vefejnych zakazkach, ve znéni
pozdéjsich predpist, (dale jen “zakon”) a ustanoveni § 2 a nasl. vyhlasky €. 232/2012 Sb.,

o0 podrobnostech rozsahu odtivodnéni tucelnosti vefejné zakazky a odiivodnéni verejné zakazky

(dale jen “vyhlagka®).

Odiivodnéni ucelnosti verejné zakazky

Vefejny zadavatel popiSe zmény ab) Zzadavatel

bude v nasledujicich letech realizovat projekt
. . i o +,CzechGlobe", a to v ramci operaéniho programu Vyzkum a vyvoj
a) v popisu potfeb, které maji byt pro inovace (déale jen ,OP Vavpl®). Vramci tohoto programu
spinénim  vefejne  zakazky bude tfeba zajistit dodavku leteckych  zobrazuijicich
naplnény; L hyperspektralnich systém(i , které se skladaji z dodavky
b) vpopisu predmetu vefejne leteckého  hyperspektraintho  VNIR  systému, leteckého
zakazky; L hyperspektralniho SWIR systému, leteckého hyperspektrainiho
¢) vzajemneho vztahu predmetu LWIR systému a IMU/GNSS jednotek. Spoleéné se senzory bude
vefejné  zakazky a potfeb dodano pfislusenstvi nutné pro instalaci hyperspektrainich
zadavatele; ) systému do letadla a jejich operovani (monitor, kabelaz, atd.)
d) vpfedpokladaném  terminu véetné  veskerého  prislusenstvi nutného pro  pFimé
spinéni vefejné zakazky georeferencovani obrazovych dat (IMU/GNSS, programové
vybaveni, atd.). Soucéasti dodavky bude i provedeni $koleni
instalace, obsluhy a Gdrzby systému.
Pro splnéni veédeckych ukoll dalkového prizkumu v ramci
projektu CzechGlobe je tfeba, aby hyperspektralni systémy
pofizovaly  kvalitni data v dostateCném spektralnim a
prostorovém rozliSeni. Technickd kritéria pozadovana ve
vybérovém fizeni jsou vyvazena takovym zplsobem, aby bylo
mozné dosahnout védeckych cild projektu CzechGlobe a
zaroven byla dlouhodobé minimalizovana finanéni narocnost
pofizovani dat.

c) Realizaci této vefejné zakazky bude planovany cil zcela
naplnén.

d) Splnéni pfedmétu vefejné zakazky je pozadovano
v nasledujicich terminech:

e Dodavka Leteckého hyperspektralniho VNIR systému
nejpozdéji do 10. 4. 2014

e Dodavka Leteckého hyperspektralniho SWIR systému
nejpozdéji do 10. 11. 2014.

e Dodavka Leteckého hyperspektralniho LWIR systému
nejpozdéji do 10. 11. 2014

Predpokladany termin podpisu smlouvy 5.12.2013
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Popis rizik souvisejicich s plnénim
vefejné zakazky, ktera zadavatel
zohlednil pfi stanoveni zadavacich
podminek. Jde zejména o rizika

nerealizace vefejné zakazky, prodleni

Pokud nedojde k realizaci této vefejné zakazky, nebude mozno
plnohodnotné realizovat dilci &ast projektu ,CzechGlobe* v ramci
operacniho programu Vyzkum a vyvoj pro inovace (dale jen ,OP
Vavpl“).

s plnénim vefejné zakazky, snizené
kvality pInéni, vynalozeni dalSich
finanénich nakladi.

Vefejny zadavatel muiZe vymezit

varianty naplnéni potfeby a zdtvodnéni
zvolené alternativy vefejné zakazky.

Této moznosti zadavatel této vefejné zakazky nevyuziva, nebot jina
nahradni varianta neni mozna.

Verfejny zadavatel mize vymezit, do
jaké miry ovlivni vefejna zakazka
plnéni planovaného cile.

Této moznosti zadavatel této vefejné zakazky nevyuziva.

Vefejny zadavatel mlze uvést dalsi
informace odlvodriujici u¢elnost
vefejné zakazky.

Této moznosti zadavatel této vefejné zakazky nevyuziva.

Oduvodnéni pozadavki na technické kvalifikaéni predpoklady pro pInéni verejné zakazky na

dodavky

Verejny zadavatel odivodni pfimérenost pozadavki na technické kvalifikacni predpoklady ve
vztahu k predmétu verejné zakazky a k rizikiim souvisejicim s pInénim verejné zakazky.

Odavodnéni pfiméfenosti pozadavku
na seznam vyznamnych dodavek.
(Verfejny zadavatel povinné vyplni,
pokud pozadovana finan¢ni hodnota
vS§ech vyznamnych dodavek &ini

v souhrnu minimalné trojnasobek
predpokladané hodnoty vefejné
zakazky.)

Zadavatel pozadavek na predlozeni seznamu vyznamnych dodavek
nestanovil, proto pfiméfenost tohoto poZzadavku neodivodnuje.

Oddavodnéni pfiméfenosti pozadavku
na predloZeni seznamu techniku &i
technickych atvaru. (Verejny
zadavatel povinné vyplni, pokud
pozaduje pfedlozeni seznamu vice
nez 3 techniku ¢i technickych utvaru.)

Zadavatel poZzadavek na predloZzeni seznamu technik( ¢i technickych
Gtvard nestanovil, proto pfiméfenost tohoto poZzadavku neodivodnuje.

Odlivodnéni pfiméfenosti pozadavku
na pfedlozZeni popisu technického
vybaveni a opatfeni pouzivanych
dodavatelem k zajisténi jakosti a
popis zafizeni nebo vybaveni
dodavatele uréeného k provadéni
vyzkumu.

Zadavatel poZzadavek na predlozeni popisu technického vybaveni a
opatfeni pouzivanych dodavatelem k zajisténi jakosti a popis zafizeni
nebo vybaveni dodavatele ur€eného k provadéni vyzkumu nestanovil,
proto pfiméfenost tohoto poZzadavku neodtlivodiiuje.

Oddvodnéni pfiméfenosti pozadavku
na provedeni kontroly vyrobni
kapacity vefejnym zadavatelem nebo
jinou osobou jeho jménem, pfipadné
provedeni kontroly opatfeni tykajicich
se zabezpeceni jakosti a vyzkumu.

Zadavatel pozadavek na provedeni kontroly vyrobni kapacity vefejnym
zadavatelem nebo jinou osobou jeho jménem, pfipadné provedeni
kontroly opatfeni tykajicich se zabezpeceni jakosti a vyzkumu
nestanovil, proto pfimérenost tohoto poZzadavku neodiivodiuje.

Odlivodnéni pfiméfenosti pozadavku
na predloZeni vzork(, popist nebo
fotografii zbozi uréeného k dodani.

Zadavatel pozadavek na pfedloZeni vzorku, popist nebo fotografii zbozi
uréeného k dodani nestanovil, proto pfiméfenost tohoto pozadavku
neodlvodnuje.

Odlivodnéni pfiméfenosti pozadavku
na predlozeni dokladu prokazujiciho
shodu pozadovaného vyrobku

vydaného pfisluSnym organem.

Zadavatel pozadavek na pfedlozeni dokladu prokazujiciho shodu
pozadovaného vyrobku vydaného pfislusnym organem nestanovil,
proto pfimérenost tohoto pozadavku neodlivodiiuje.
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Oduivodnéni vymezeni obchodnich podminek verejné zakazky na dodavky a verejné zakazky na

sluzby

Verejny zadavatel odiivodni vymezeni obchodnich podminek verejné zakazky na dodavky a
verejné zakazky na sluzby ve vztahu ke svym potfebam a k rizikiim souvisejicim s plnénim

verejné zakazky.

Odlvodnéni  vymezeni obchodni | Zadavatel této vefejné zakazky jako obchodni podminku nestanovil
podminky stanovici del$i Ihtu | splatnost faktur del$i neZz 30 dnli, proto pfimérenost tohoto pozadavku
splatnosti faktur nez 30 dnu. neodivodniuje.

Odavodnéni  vymezeni obchodni | Zadavatel této vefejné zakazky jako obchodni podminku stanovil
podminky stanovici pozadavek na | obecny pozadavek na pojiSténi pfedmétu koupé, tedy ve vysi pfedmétu
pojisténi odpovédnosti za Skodu | dodavky.

zpusobenou dodavatelem tfetim

osobam ve vysi pfesahujici

dvojnasobek predpokladané hodnoty
vefejné zakazky.

Odavodnéni  vymezeni  obchodni
podminky  stanovici  pozadavek
bankovni zaruky vy3si neZ je 5%
ceny vefejné zakazky.

Zadavatel této vefejné zakazky tuto obchodni podminku nestanovil,
proto pfiméfenost tohoto poZzadavku neodtlivodiiuje.

Oddvodnéni  vymezeni  obchodni
podminky  stanovici  poZadavek
zaruéni Ihaty del$i nez 24 mésicu.

Zadavatel této vefejné zakazky stanovil obchodni podminku zaruéni
doby v délce 12 mésicll. Zadavatel povaZuje tuto zaruéni dobu za
standardni a proto pfiméfenost tohoto poZzadavku neodivodnuje.

Odlivodnéni  vymezeni  obchodni
podminky stanovici smluvni pokutu
za prodleni dodavatele vySSi nez 0,2
% z pfedpoklddané hodnoty vefejné
zakazky za kazdy den prodleni.

V pfipadé prodleni prodavajiciho s plnénim termind dodavky je
stanovena povinnost prodavajiciho zaplatit kupujicimu smluvni pokutu
ve vySi 70.000,- K€ za kazdy zapocaty kalendarni den prodleni, ktera
nedosahuje 0,2% predpokladané hodnoty vefejné zakazky
(39.000.000,- K¢&) a proto zadavatel pfimérenost tohoto pozadavku
neodlvodnuje.

Odlivodnéni  vymezeni  obchodni
podminky stanovici smluvni pokutu
za prodleni zadavatele s Uhradou

faktur vySSi nez 0,05 % zdluzné
Castky za kazdy den prodleni.

Zadavatel této vefejné zakazky nestanovil jako obchodni podminku
smluvni pokutu za prodleni zadavatele s Uhradou faktur vy$si nez 0,05%
zdluzné C¢&éstky za kazdy den prodleni, proto pfiméfenost tohoto

poZadavku neodtvodiiuje.

Oddavodnéni vymezeni dalSich
obchodnich podminek. Verejny
zadavatel odavodni vymezeni
obchodnich podminek verejné

zakazky na dodavky a verejné
zakédzky na sluzby ve vztahu ke

svym potiebam a rizikim
souvisejicim s plnénim vefejné
zakéazky.

Predmét smlouvy:

Obchodni podminky této verejné zakazky jsou vymezeny jako
zavazny vzor Kupni smlouvy s tim, Ze pfislusné obchodni podminky jsou
zadavatelem stanoveny zcela standardné a na zakladé jeho zakladnich
potfeb.

Nize zadavatel uvadi pfrikladny vycet dalSich obchodnich podminek
a jejich odlivodnéni, nad ramec obchodnich podminek shora
vyslovné uvedenych:

Definice pfedmétu smlouvy je v obchodnich podminkach feSena
zakladnim technickym popisem jednotlivych prvk( dodavky a
v technickych podrobnostech potom s odkazem na souvisejici pfilohu
zadavaci dokumentace snazvem ,Podrobné zékladni technické
specifikace jednotlivych parametrli hyperspektralnich systémd®, jejichz
odavodnéni je provedeno v samostatné kapitole tohoto dokumentu.
Pfedmét smlouvy je definovan v takovych podrobnostech, aby byly v
ramci pfedani a prevzeti dodavky odstranény pfipadné nejasnosti, zda je
- €i neni zhotovitelem pfedavany pfedmét dodavky uplny.
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Doba, misto a zplisob dodani

Povinnosti smluvnich stran:

Kupni cena:

Splnéni pfedmétu dodéavky je pozadovano v nasledujicich terminech:

e Dodavka Leteckého hyperspektralniho VNIR systému
nejpozdéji do 10. 4. 2014

e Dodavka Leteckého hyperspektralniho SWIR systému
nejpozdéji do 10. 11. 2014.

e Dodavka Leteckého hyperspektralniho LWIR systému
nejpozdéji do 10. 11. 2014

Instalace hyperspektralnich systému se pfedpoklada na Letisti Brno —
Turany. Skoleni instalace, Gdrzby, obsluhy a kalibrace bude provedeno
ve mésté Brné (pfedpoklad v sidle zadavatele).
Soucasti predani a prevzeti pfedmétu dodavky bude i testovaci let
k ovéreni funkénosti hyperspektralniho systému.

Pro jednoznacné stanoveni terminu spinéni dodavky a mista a priibéhu
predani a pfevzeti dodavky jsou v obchodnich podminkach stanoveny
diléi terminy a dalSi nezbytné udaje.

V této casti obchodnich podminek tedy zadavatel blize specifikuje
terminové, kvalitativni a formalni podminky a pozadavky pfi jejichz
splnéni mGze byt dodavka jako celek povaZzovana za funkéni a tedy
prevzata objednatelem jako fadné dokoncena a schopna provozu.

Obchodni podminky vtéto c¢asti definuji a specifikuji podminky a
pozadavky na vzajemnou soucinnost, povinnosti dodavatele a dale i to,
co vSe je dopliikovou soucasti dodavky a tedy i ceny. Sou€asné pak je
vtéto Casti vymezena i zakonnd podminka povinnosti dodavatele
predlozit seznam subdodavateld, a to nasledujici textaci:

Prodavajici prfedlozi kupujicimu seznam subdodavatell, ve kterém
uvede subdodavatele, jimz za plnéni subdodavky uhradil vice nez 10%
z celkové ceny vefejné zakazky (dodavky). Tento seznam subdodavatell
predlozi kupujicimu nejpozdéji do 60 dnud od splnéni smlouvy. Mé&-li
subdodavatel formu akciové spole€nosti, je pfilohou seznamu i seznam
vlastnikl akcii, jejichz souhrnna jmenovitd hodnota presahuje 10%
zakladniho kapitalu, vyhotoveny ve Ihaté 90 dnl pfed dnem predlozZeni
seznamu subdodavateld.

VesSkeré tyto obchodni podminky jsou vyfeSeny zcela logicky a
nediskriminaéné a sou¢asné reflektuji na povinnosti zadavatele dle ust. §
147a) zakona.

Vymezeni obsahu ceny dodavky je v zajmu pravni jistoty obou smluvnich
stran o tom, co je a co neni obsazeno ve sjednané cené. Zadavatel
v obchodnich podminkach vymezuje nejen pozadavek na stanoveni
celkové ceny dodavky, nybrz ze shora uvedenych diivodl pozaduje
provést i podrobnou kalkulaci dodavky roz¢lenénim na

e Cenu leteckého hyperspektralniho VNIR systému v K& bez DPH,
e Cenu leteckého hyperspektralniho SWIR systému v K& bez DPH
e Cena leteckého hyperspektralniho LWIR systému v K¢ bez DPH

V platebnich podminkach je stanoven standardni zplisob zalohové a
prabézné uhrady celkové ceny podle rozsahu skute¢né provedenych
dodavek (jednotlivych systémd.

Tyto obchodni podminky jsou vsouladu s podminkami na trhu
pfedmétnych dodavek a sou¢asné rozdéluji thradu celkové ceny na ¢ast
zalohovou a dle vécného a terminového stavu v pribéhu realizace

dodavky.
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Zaruéni__doba, odpovédnost za
vady, podminky reklamace:

Prohlaseni, sankce, fikce doruceni:

Odstoupeni od Smlouvy, vySSsi
moc:

Ostatni a zavére¢na ustanoveni:

Délka pozadované zaru¢ni doby v délce 12 mésicl je zadavatelem
povazovana za standardni a zcela béZnou na relevantnim trhu.

Mimo stanovenou délku zaruéni doby popisuji obchodni podminky v této
¢asti i princip reklamace, vys$i smluvni pokuty v pfipadé prodleni
s odstranénim vady a povinnosti obou smluvnich stran pfi vyskytu a
odstranéni reklamovanych vad. Bez téchto obchodnich podminek by
nemél zadavatel jistotu, Zze dodavatel na opravu pfipadné uplatnéné
vady nastoupi, tuto vfiadném terminu také odstrani a neohrozi tak
védeckou Cinnost zadavatele. .

Soucasti obchodnich podminek, a to pro jednoznaénou pravni jistotu
zadavatele je vyzadovano potvrzeni ze strany dodavatele,

e 7e nema zadné nesplacené zavazky, pro které by mohl byt proti
nému veden na zakladé pravomocného rozhodnuti soudu, ¢&i jiného
titulu uvedeného v § 274 ob&anského soudniho fadu vykon
rozhodnuti nebo exekuce,

e Ze se nenachazi ve stavu Upadku ve smyslu insolvenéniho zakona
v platném znéni, na jeho majetek nebyl prohladen konkurz a neni na
né&j ke dni podpisu této smlouvy podan navrh na zahajeni
insolvenéniho fizeni, ani neni v situaci, kdy by mu tpadek hrozil

e Ze neni danovym dluznikem a nema zadné nedoplatky vaci organim
statu &i jeho organizacnim slozkam.

Kromé jiz vySe odlvodnéné smluvni pokuty za prodleni s dokonéenim
dodavky jako celku jsou obchodnimi podminkami vymezeny i dalSi dil&i
smluvni pokuty, a to pro pFipad nepravdivosti téchto Udaju, & pro
poruseni povinnosti sdélit skute€nosti, které by mély vliv na pravdivost
téchto udajl.

Tento soubor pozadavkl a smluvnich pokut je, podle nazoru objednatele
nejen standardni, nybrz i opravnény, nebot vypovida o stabilité
dodavatele a dotvafi pravni jistotu zadavateli, Ze dodavka bude fadné
splnéna.

V této €asti obchodnich podminek jsou stanoveny podminky, za nichz je
objednatel i dodavatel opravnén odstoupit od smlouvy a sou€asné je
popsan postup a dlsledky tohoto pfipadné uplatnéného prava ze strany
obou smluvnich stran. Tato ustanoveni obchodnich podminek chréni
objednatele pred pfipadnym prodlenim s plnénim dodavky a dalSimi
podstatnymi porusenimi smluvnich podminek. ze strany dodavatele,
které by mohly mit za nasledek nedokonéeni dodavky ve smluveném
terminu a kvalité.

Soucasné je vtéto Casti i definovan vycet tzv. vy3Si moci a princip
postupu, pokud by takova udalost nastala.

V této zavérecné Casti obchodnich podminek jsou pro pravni
jistotu obou smluvnich stran standardnim zplsobem FfeSeny
otazky prav a povinnosti, které nejsou smlouvou fe$eny, dale pak
je definovan rozsah pfiloh, termin nabyti platnosti a u€innosti
smlouvy a podminky pro jeji pfipadné zmény .

Veskeré dalSi obchodni podminky jsou stanoveny v souladu
se standardy na trhu s ohledem na charakter poskytovaného

pInéni.
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Odlvodnéni vymezeni technickych podminek verejné zakazky podle § 5 vyhlasky
Vymezi-li verejny zadavatel v zadavaci dokumentaci technické podminky verejné zakazky,
odiivodni vymezeni téchto pozadavkl ve vztahu ke svym potiebam a k rizikim souvisejicim s

pInénim verejné zakazky.

Hyperspektralni systémy

Hyperspektralni systémy budou nove,
nepouzité

Hyperspektralni systémy budou
konstruované pro pouziti v letadle

Hyperspektralni systémy budou
splhovat podrobné technické
specifikace

Senzory budou pokryvat viditelnou,
blizkou infracervenou, stfedni a
dalekou infrac¢ervenou oblast spektra

Pocet sensord nesmi pfesahnout
Ctyfi.

Za sensor se povazuje zafizeni s
jednim vstupnim objektivem, jehoz
vystupem je hyperspektralni datova
kostka.Pokud je zafizeni schopno
presné geometricky koregistrovat
napf. VNIR a SWIR pasmo snimané
rznymi Cipy do jedné hyperspektralni
datové kostky jedna se o jeden
senzor.

Pro spInéni parametrd vybérového
fizeni je mozno kombinovat vice
senzor(l maximalné vsak ¢&tyfi. Pokud
budou vedle sebe umistény dva
typoveé stejné sensory pro zvétseni
prostorového zabéru je nutné sensory
pfipevnit na drzak, ktery bude pfesné
definovat uhel mezi osami
jednotlivych senzorl. Drzak musi
umoznovat laboratorni kalibraci
sensorl bez nutnosti jejich
demontaZe z drzéku. Zadavatel
pfipousti proménnou geometrii
vzajemného uchyceni senzorl na
drzaku pouze v pfipadé pfesné
kalibrovatelnosti vzajemné polohy
zadavatelem.

VNIR a SWIR sensor(y) i s IMU
jednotkou bude mozno pfipevnit na
spole€nou konstrukci a umistit nad
prvni snimaci otvor v letadle

Hyperspektralni systémy musi splfiovat naroky kladené na letecka
zafizeni.

Podrobné technické specifikace jsou soucasti zadavaci dokumentace.

Slovni popis spektralniho rozsahu jednotlivych senzor(

Omezeni maximalni poctu senzorG. Kazdy senzor ma specifické
vlastnosti a geometrii snimani, data z nich jsou tak nesouroda. Korekce
a zpracovani dat se musi provadét specificky pro kazdy senzor.
Zpracovani dat z vétSiho mnozstvi senzorl by se stalo casové i
vypocetné neunosné.

V soucasnosti jiz existuji senzory, které jsou schopny snimat data jednim
objektivem, rozdélit VNIR a SWIR zafeni, zaznamenavat VNIR a SWIR
zéfeni na rozdilnych €ipech a nasledné koregistrovat VNIR a SWIR data
do jedné prostorové matrice. Radiometricky jsou data rozdilna, ale jiz
surova data pro VNIR i SWIR oblast jsou geometricky koregistrovana do
jednoho souboru. Takovato zafizeni budou povazovana za jeden sensor.

Nékteré senzory nemaji dostate€ny pocet prostorovych pixeld
poZzadovany podrobnymi technickymi specifikacemi. V tomto pfipadé je
umoznéno vytvorit sestavu dvou typové totoZnych senzord, kterd bude
splhovat pozadované specifikace. Sestava musi byt pfipevnéna na
konstrukci/drzaku, ktera nebude zabrarovat radiometrické kalibraci.
Senzory tak bude mozno radiometricky kalibrovat bez nutnosti
rekalibrace jejich vzajemné geometrické polohy.

VNIR a SWIR sensor budou pfipevnény na spole¢né konstrukci, jejiz
pohyby budou monitorovany IMU jednotkou. Konstrukce se senzory
bude umisténa nad prvnim snimacim otvorem.
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LWIR sensor(y) bude umistén na
konstrukci spole¢né s druhou IMU
jednotkou nad druhym snimacim

otvorem v letadle

VSechny Hyperspektralni systémy
musi byt od jednoho vyrobce s
moznosti operovat vSechny sensory
pomoci jednoho rozhrani jednim
operatorem

Spolecné se senzory bude dodano
pFisluSenstvi nutné pro instalaci
hyperspektralnich systému do letadla
a jejich operovani (monitor,
kabelaz,software atd.)

Napajeni Hyperspektralnich systéml
bude pomoci palubni sité o napéti
28V

Zafizeni pro zaznam dat bude
vybaveno ,solid state* disky

Energeticka naro€nost zapnutych
vSech dodavanych hyperspektralnich
systému nesmi v jednom okamziku
pFesahnout 2200 W.

Senzory budou dodany véetné
softwaru pro radiometrické a
geometrické korekce, jehoz vystupy
budou kompatibilni se softwarem
ENVI. Vystupem dodaného softwaru
budou georeferencovana
hyperspektralni data v hodnotach
radiance. Pokud budou vedle sebe
umistény dva typové stejné sensory
musi dodany software umoznovat
vytvofeni jednoho
georeferencovaného souboru pro
surova i zpracovana (napf. mapové
vystupy) data z obou sensor(.

Senzory budou dodany s provedenou
spektralni, radiometrickou a
geometrickou kalibraci véetné
dokumentace o kalibraci

Hyperspektralni systémy budou
umoznovat pfesnou ¢asovou
synchronizaci obrazovych dat a
IMU/GNSS dat

Hyperspektralni systémy budou
dodany v&etné veskerého
prislusenstvi nutného pro pfimé
georeferencovani obrazovych dat
(IMU/GNSS, programové vybaveni,
atd.). Funkénost v8ech systému a
software bude ovéfena testovacim
letem a nasledujicim zpracovanim
nasnimanych dat

Nad druhym snimacim otvorem bude umistén LWIR sensor(y) s dalSi
IMU jednotkou.

Dodani senzort od jednoho vyrobce je poZzadovano z diivodu vzajemné
kompatibility systému. Operovani vSech senzoru z jednoho pocitatového
rozhrani jednim operatorem. Moznosti servisovani systému v jednom
misté. Zpracovani dat v jednom typu programu.

Hyperspektralni systémy musi byt dodany jako kompletni systém uréeny
pro instalaci do letadla.

Hyperspektralni systémy budou provozovany v letadle s napétim palubni
sité 28V.

Solid state disky jsou vyrazné vice odolné vibracim a nejsou zavislé na
okolnim tlaku ve srovnani s klasickymi rotacnimi disky.

Energeticka narocnost hyperspektralnich systémi nesmi prevySovat
moznosti palubni sité.

Sensory budou dodany jako komplexni hyperspektralni systém véetné

softwaru  pro  zpracovani  hyperspektralnich  dat. V pribéhu
radiometrickych korekci  jsou surova data  zaznamenana
hyperspektralnim systémem pFepocitdvdna do hodnot radiance.

V priibéhu geometrickych korekci a georeferencovani je provadéna
korekce geometrickych distorzi dat a zaroveri se nasnimana data
pfevzorkovavaji do soufadnicového systému. V pfipadé dvou typové
stejnych senzorli umisténych vedle sebe museji byt korekce provedeny
pro kazdy senzor separatné. Vtomto pfipadé je po dodavateli
pozadovano vyfeseni slicovani dat z obou senzoru.

Senzory musi byt spektralné, radiometricky i geometricky kalibrovany.

Synchronizace obrazovych a IMU/GNSS dat
geometrické korekce a georeferencovani.

je nezbytnd pro

Hyperspektralni systémy musi byt dodany jako komplexni systém,
umoznujici po zabudovani do letadla a nasnimani dat i jejich zpracovani
(radiometrické korekce, georeferencovani). Testovaci let ovéfi funkénost
vSech systému v praxi.
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Vadné pixely matrice senzoru budou
v prubéhu kalibraéniho procesu
nahrazeny interpolovanymi
hodnotami. Vadny pixel udava pfi
radiometrické kalibraci pomoci
integracni sféry / Cerného télesa
hodnoty liSici se min. o 10% od
pramérnych hodnot naméfenych pro
dané spektralni pasmo

Soucasti dodavky budou kalibraéni
zafizeni (integracni sféra/Cerné
téleso) pro laboratorni radiometrické
kalibrace v§ech dodavanych sensoru.
Kalibraéni zafizeni bude umoznovat
kalibraci senzorl s pozadovanou
pFesnosti. Soucasti dodavky bude
vSe potifebné pro vytvoreni
radiometrickych kalibra¢nich soubor(
a provedeni radiometrickych korekci
dat. (software, atd.)

Dodavatel pozaduje hyperspektralni
systémy upravené pro akvizici dat do
letové vySky 5000 m.n.m. v letadle
bez pretlakové kabiny

VNIR systém

Minimalni spektralni rozsah
senzoru (horni hranice rozsahu
mufre byt i nizsi, podminkou je ale
spektralni navaznost rozsahu
SWIR sensoru)

Maximalni spektralni krok
jednotlivych pasem (spectral
sampling)

Minimalni spektralni rozliseni
FWHM (Full Width Half Maximum)
jednoho pasma

Moznost programovatelného
slu€ovani spektralnich pasem
(spectral binning)

Zorny Uhel senzoru musi byt v
rozsahu 30 az 65 stupnda.

Minimalni po€et obrazovych
(prostorovych) pixell

V matrici (€ipu) senzoru se mohou vyskytnout vadné pixely, které musi
byt nahrazeny hodnotami interpolovanymi z okolnich pixeld. Popis
definuje vadny pixel.

Pro provedeni radiometrickych kalibraci senzor jsou nezbytné
kalibracni soubory vytvofené pomoci kalibra¢niho zafizeni. Tyto soubory
je nutné vytvaret minimalné na zacatku a konci letové sezény. Kalibraéni
zafizeni je obvykle jedno pro VNIR a SWIR senzor a samostatné pro
LWIR sensor. Dodavatel musi dodat v8e potfebné pro vytvofeni
kalibraénich soubord a radiometrickou kalibraci nasnimanych dat.

Rozsah snimaného Uzemi v pribéhu jednoho preletu je zavisly na
akviziéni vySce. Hyperspektralni systémy budou umistény v letadle bez
pretlakové kabiny. MoZnost operovani systému i ve vySkach nad 3000
m.n.m. umozni operativnéjSi vyuziti senzord.

Pozadovany min. spektralni rozsah je 400-2400nm pro kombinaci VNIR
a SWIR senzoru, je bézné vyuzivan v dalkovém prdzkumu.

Spektralni krok limituje podrobnost spektralni analyzy.

Spektralni rozliSeni limituje podrobnost spektralni analyzy.

Slou¢ena spektralni pasma zvySuji pomér signal/Sum a umozniuji
nastaveni objemu snimanych dat dle potfeb aktualni aplikace.

Maly zorny uhel (pod 30°) umozfiuje snimani pouze omezeného uzemi —
vicenasobné prelety. Velky zorny uhel (nad 65°) zpusobuje efekty
sniZujici vyuzitelnost snimanych dat.

Pocet obrazovych pixell ovliviiuje mnozZstvi dat pofizenych v pribéhu
jednoho preletu. Méné pixeld — vice preletl. ZvySeny pocet preletu
prodluZuje dobu nutnou pro akvizici dat a tim i vyrazné navysSuje finanéni
naroc¢nost kazdého naletu daného Uzemi. Prodlouzeni doby akvizice dat
sniZzuje pravdépodobnost uUspésSné akvizice hyperspektralnich dat
zajmového Gzemi z ddvodu zmény atmosférickych podminek (mraky),
zmény geometrie oslunéni ¢i prekroCeni operaCni doby leteckého
nosice.
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Minimalni kédovani obrazu
(digitalizovany vystup)

Maximalni spektralni ,smile effect"
hyperspektralniho systému

Maximalni prostorova distorze
.keystone effect”
hyperspektralniho systému

Minimalni ,,Full Well* kapacita
jednoho detektoru

Velikost optického bodu (optical
spot size/diameter) ve v3ech
vinovych délkach

Minimalni prostorové rozliseni,
kterého musi byt sensor schopen
dosahnout pfi rychlosti letu 110
uzl( a nastaveném spektralnim
kroku mezi jednotlivymi pasmy
maximalné 10nm.

Minimalni pfesnost s jakou bude
moznost radiometricky zkalibrovat
senzor zafizenim dodanym pro
jeho kalibraci a zaroven
maximalni rozdil mezi dvéma
radiometrickymi kalibracemi
provedenymi pfed a po letu.

Minimalni pfesnost
synchroniza¢ni znamky mezi
obrazovymi a IMU/GNSS daty
Maximalni pocet neuloZenych
skenovanych fadkd na 10 000
skenovanych radku

Minimalni rozsah teplot, v kterych
je mozno systém operovat

Minimalni zaznamova kapacita

MoZnost operativni vymény
datového disku za prazdny v
pribéhu letu

Maximalni mnozstvi vadnych
pixeld.

Maximalni rozméry senzoru

Maximalni vaha sensoru

Digitalizace vystupu ovliviiuje kvalitu zaznamenanych dat a jejich
dynamicky rozsah.

Smile efekt zplsobuje spektralni distorzi.

Keystone efekt zplisobuje prostorovou distorzi.

Full Well kapacita detektoru ovliviiuje kvalitu zaznamenanych dat (Sum,
dynamicky rozsah).

Velikost optického bodu limituje spektraini i prostorovou ostrost
pofizovanych dat. Pokud je opticky bod veliky napf. 3 pixely, tak to
znamena4, Ze na pixel je zaznamenana hodnota vztahujici se i k okolnim
dvéma pixeldm. SniZuje se tak realné rozliSeni senzoru.

Velikost prostorového rozlieni limituje podrobnost analyzy povrchu.

Prostorové rozliseni je limitovano zejména velikosti datového toku, ktery
je systém schopen ulozit.

Radiometricka stabilita systému a pfesné radiometrické kalibrace jsou
nezbytné pro dalSi zpracovani snimanych dat.

Ovliviuje pfesnost georeferencovani. Jedna se o pfesny Casovy udaj,
kdy byla data nasniméana.

Ztrata snimanych dat. VétSinou byva zplsobena neschopnosti
zaznamoveho zafizeni pojmout datovy tok ze senzoru.

Rozsah teplot umoznujici operovani systému v leteckém nosici.

Zaznamova kapacita limituje mnozstvi dat, které je mozno nasnimat.
Pozadovana zdznamova kapacita je dostatec¢na pro standardni 1 denni
kamparni.

Vymeéna datovych diskl umozZfuje nasnimani vétsiho mnozZstvi dat v
prabéhu jednoho vzletu.

Vadné pixely zpUsobuji nemoznost pofizeni dat z dané oblasti.

Maximalni mozné rozméry
v pofizovaném leteckém nosici.

systému umoZAiujici jeho provoz

Maximalni mozna hmotnost
pofizovaném leteckém nosici.

senzoru umozniujici jeho provoz v
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Maximalni vaha kontrolni jednotky | Maximalni mozna hmotnost zaznamového =zafizeni umozZniujici

a zaznamoveého zafizeni

Konstrukce izolovana proti
vibracim umoznujici spoleCnou
montaz VNIR, SWIR sensor( a
IMU jednotky do letadla.

SWIR systém

Minimalni spektralni rozsah
senzoru. Spodni hranice rozsahu
muZe byt i vy$si, podminkou je ale
pfima navaznost na rozsah VNIR
senzoru.

Maximalni spektralni krok stfedd
jednotlivych pasem (spectral
sampling)

Minimalni spektralni rozliSeni
FWHM (Full Width at Half
Maximum) jednoho pasma

Sensor musi byt mozno
namontovat na nosnou konstrukci
takovym zplisobem, aby senzory
VNIR,SWIR) byly uspofadané za
sebou ve sméru letu a vzdalenost
mezi optickymi stfedy objektiv(
nebyla vétsi nez 0,25m.

Zorny Uhel senzoru musi byt v
rozsahu 30 az 65 stupfud a
zaroven se zorny Uhel senzoru
nesni liSit o vice jak 5 stupnli od
zorného Ghlu VNIR sensoru.

Minimalni pocet obrazovych
(prostorovych) pixell

Minimalni kédovani obrazu
(digitalizovany vystup)

Minimalni ,Full Well* kapacita
jednoho detektoru

Velikost optického bodu (optical
spot size/diameter) ve vSech
vinovych délkach

Maximalni spektralni ,smile effect”
hyperspektralniho systému

operovani v pofizovaném leteckém nosici.

Konstrukce je nezbytna pro montaz senzoru do letadla.

PoZadovany min. spektralni rozsah je 400-2400nm pro kombinaci VNIR
a SWIR senzoru, je bézné vyuzivan v dalkovém prdzkumu.

Spektralni krok limituje podrobnost spektralni analyzy.

Spektralni rozliSeni limituje podrobnost spektralni analyzy.

Montéz sensor(l na spole¢nou konstrukci umozni simultanni snimani
obou sensord v ramci jednoho snimaciho otvoru.

Maly zorny uhel (pod 30°) umoziuje snimani pouze omezeného Uzemi —
vicenasobné prelety. Velky zorny uUhel (nad 65°) zpuUsobuje efekty
snizujici vyuzitelnost snimanych dat. Data pofizovana senzory budou
analyzovana soucasné. Efektivni vyuziti dat je mozné pouze v pfipade,
kdy oba sensory snimaji stejnou oblast.

Pocet obrazovych pixeld ovliviuje mnozstvi dat pofizenych v prabéhu
jednoho preletu. Méné pixelll — vice preletl. ZvySeny pocet preletu
prodluzuje dobu nutnou pro akvizici dat a tim i vyrazné navysuje finanéni
naro€nost kazdého naletu daného uzemi. Prodlouzeni doby akvizice dat
snizuje pravdépodobnost uUspésSné akvizice hyperspektralnich dat
zajmového UGzemi z divodu zmény atmosférickych podminek (mraky),
zmény geometrie oslunéni i prekroCeni opera¢ni doby leteckého
nosice.

Digitalizace vystupu ovliviiuje kvalitu zaznamenanych dat a jejich
dynamicky rozsah.

Full Well kapacita detektoru ovliviiuje kvalitu zaznamenanych dat (Sum,
dynamicky rozsah).

Velikost optického bodu limituje spektralni i prostorovou ostrost
pofizovanych dat. Pokud je opticky bod veliky napf. 3 pixely, tak to
znamen4, Ze na pixel je zaznamenana hodnota vztahujici se i k okolnim
dvéma pixelim. SniZuje se tak realné rozliSeni senzoru.

Smile efekt zplsobuje spektralni distorzi.
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Maximalni prostorova distorze
.keystone effect”
hyperspektralniho systému

Minimalni prostorové rozliseni,
kterého musi byt sensor schopen
dosahnout pfi rychlosti letu 110
KIAS a nastaveném spektralnim
kroku mezi jednotlivymi pasmy
maximalné 20nm.

Minimalni pfesnost s jakou bude
moznost radiometricky zkalibrovat
senzor zafizenim dodanym pro
jeho kalibraci a zaroven
maximalni rozdil mezi dvéma
radiometrickymi kalibracemi
provedenymi pfed a po letu.

Minimalni pfesnost
synchroniza¢ni znamky mezi
obrazovymi a IMU/GNSS daty

Maximalni pomér ztraty dat
ukladanych zdznamovym
zafizenim

Minimalni rozsah teplot, v kterych
je mozno systém operovat

Minimalni zaznamova kapacita

Moznost operativni vymény
datového disku za prazdny v
pribéhu letu

Maximalni mnozstvi vadnych
pixelu.

Maximalni rozméry senzoru
Maximalni vaha senzoru

Maximalni vaha kontrolni jednotky
a zaznamového zafizeni

LWIR systém

Minimalni spektralni rozsah
senzoru

Maximalni spektralni krok
jednotlivych pasem (spectral
sampling)

Minimalni spektralni rozliseni
FWHM (Full Width Half Maximum)
jednoho pasma

Keystone efekt zplisobuje prostorovou distorzi.

Velikost prostorového rozliSeni limituje podrobnost analyzy povrchu.
Prostorové rozliseni je limitovano zejména velikosti datového toku, ktery
je systém schopen ulozit.

Radiometricka stabilita systému a pfesné radiometrické kalibrace jsou
nezbytné pro dalSi zpracovani snimanych dat.

Ovliviuje pfesnost georeferencovani. Jedna se o pfesny Casovy udaj,
kdy byla data nasniméana.

Ztrata snimanych dat.

Rozsah teplot umoznujici operovani systému v leteckém nosici.

Zaznamova kapacita limituje mnozstvi dat, které je mozno nasnimat.
PoZadovana zaznamova kapacita je dostatecna pro standardni 1 denni
kamparni.

Vymeéna datovych diskl umozZfuje nasnimani vétsiho mnozZstvi dat v
prabéhu jednoho vzletu.

Vadné pixely zpUsobuji nemoznost pofizeni dat z dané oblasti.

Maximalni mozné rozméry systému umozfujici operovani v
pofizovaném leteckém nosici.
Maximalni mozna hmotnost senzoru umoziujici operovani v
pofizovaném leteckém nosici.
Maximalni moZzna hmotnost zaznamového zafizeni umozZnujici

operovani v pofizovaném leteckém nosici.

Spektralni rozsah senzoru pokryva €ast spektra v DPZ vyuzivanou pro
pofizovani a analyzu termalnich dat.

Spektralni krok limituje podrobnost spektralni analyzy.

Spektralni rozliSeni limituje podrobnost spektralni analyzy.
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Zorny Uhel senzoru musi byt v
rozsahu 30 az 65 stupit a
zaroven se zorny Uhel senzoru
nesni liSit o vice jak 5 stupriti od
zorného Uhlu VNIR sensoru.

Minimalni po€et obrazovych
(prostorovych) pixel(

Minimalni kédovani obrazu
(digitalizovany vystup)

Minimalni ,,Full Well* kapacita
jednoho detektoru

Velikost optického bodu (optical
spot size/diameter) ve vSech
vinovych délkach

“

Maximalni spektralni ,smile effect
hyperspektralniho systému

Maximalni prostorova distorze
.keystone effect”
hyperspektralniho systému

Minimalni prostorové rozliSeni,
kterého musi byt sensor schopen
dosahnout pfi rychlosti letu 110
KIAS a nastaveném spektralnim
kroku mezi jednotlivymi pasmy
maximalné 120nm.

Minimalni pfesnost s jakou bude
moznost radiometricky zkalibrovat
senzor zafizenim dodanym pro
jeho kalibraci a zaroven
maximailni rozdil mezi dvéma
radiometrickymi kalibracemi
provedenymi pfed a po letu.

Minimalni pfesnost
synchronizaéni znamky mezi
obrazovymi a IMU/GNSS daty

Maximalni pomér ztraty dat
ukladanych zaznamovym
zafizenim

Maximalni energeticka naro¢nost
SWIR systému

Minimalni rozsah teplot v kterych
je moZno systém operovat

Maly zorny uhel (pod 30°) umozriuje snimani pouze omezeného uzemi —
vicenasobné prelety. Velky zorny uhel (nad 65°) zplsobuje efekty
sniZujici vyuzitelnost snimanych dat. Data pofizovana senzory budou
analyzovana soucasné. Efektivni vyuziti dat je mozné pouze v pfipadé,
kdy oba sensory snimaji stejnou oblast.

Pocet obrazovych pixeld ovliviuje mnozstvi dat pofizenych v prabéhu
jednoho preletu. Méné pixell — vice preletl. ZvySeny pocet preletu
prodluzuje dobu nutnou pro akvizici dat a tim i navySuje financni
naroCnost. Prodlouzeni doby akvizice dat snizuje pravdépodobnost
Uspésné akvizice hyperspektralnich dat zajmového Uzemi z ddvodu
zmény atmosférickych podminek (mraky), zmény geometrie oslunéni i
prekroCeni operacni doby leteckého nosice.

Digitalizace vystupu ovliviiuje kvalitu zaznamenanych dat a jejich
dynamicky rozsah.
Full Well kapacita detektoru ovliviiuje kvalitu zaznamenanych dat (Sum,
dynamicky rozsah).

Velikost optického bodu limituje spektralni i prostorovou ostrost
pofizovanych dat. Pokud je opticky bod veliky napf. 3 pixely, tak to
znamena, Ze na pixel je zaznamenana hodnota vztahujici se i k okolnim
dvéma pixeldm. SniZuje se tak reélné rozliSeni senzoru.

Smile efekt zpusobuje spektralni distorzi.

Keystone efekt zplsobuje prostorovou distorzi.

Velikost prostorového rozliSeni limituje podrobnost analyzy povrchu.

Radiometricka stabilita systému a presné radiometrické kalibrace jsou

nezbytné pro dal$i zpracovani snimanych dat.

Ovliviuje pfesnost georeferencovani.

Ztrata snimanych dat.

Maximalni mozna narocnost
pofizovaném leteckém nosici.

systému umozZnujici operovani v

Rozsah teplot umoznujici operovani systému v leteckém nosici.
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Minimalni zaznamova kapacita

Moznost operativni vymény
datového disku za prazdny v
prubéhu letu

Maximalni mnozstvi vadnych
pixelu.

Maximalni rozméry senzoru

Maximalni vaha sensoru

Maximalni vaha kontrolni jednotky
a zaznamového zafizeni

GNSS/IMU

PFijem signalu a vypocet polohy
ze systému NAVSTAR GPS

Moznost ukladani méfenych dat a
nasledného pfesného zpracovani
v dodaném programu (post-
processing)

Min. pamét pro ukladana data

Frekvence snimani polohy a
orientace v prostoru

Presnost uréeni polohy post-
processingem s vyuzitim dat
referencni stanice

Pfesnost ureni podélného
néklonu (pitch) post-processingem

Presnost uréeni pficného naklonu
(roll) post-processingem

Pfesnost uréeni sméru letu
(heading) post-processingem

Vystup (RS232) pro ovladani
gyrostabilizaéni ploSiny

Min. operaéni rozsah teplot
jednotek

Soucasti dodavky bude software
pro zpracovani IMU/GNSS dat i
proskoleni povéfené osoby
Zadavatele ve zpracovani
navigacnich dat (vypocet
trajektorie letu, export IMU/GNSS

Zaznamova kapacita limituje mnozstvi dat, které je mozno nasnimat.

Vyména datovych diskl umozfuje nasnimani vétsiho mnozstvi dat v
prabéhu jednoho vzletu.

Vadné pixely zpusobuji nemoznost pofizeni dat z dané oblasti.

Maximalni mozné rozméry systému umozfujici operovani v
pofizovaném leteckém nosici.
Maximalni mozna hmotnost senzoru umoznujici operovani v
pofizovaném leteckém nosici.
Maximalni mozna hmotnost zaznamového zafizeni umozniujici

operovani v pofizovaném leteckém nosici.

Systém NAVSTAR GPS je zakladni dlouhodobé fungujici GNSS systém.

Post-processing umozniuje zpfesnéni zpracovani polohovych dat
umoznujici dostate¢né kvalitni georeferencovani obrazovych dat ze
senzorq.

Z&znamova kapacita limituje mnoZstvi dat, které je moZno nasnimat.
Pozadovana kapacita je dostate¢na pro standardni 1 denni kampan.

Pro presné georeferencovani obrazovych dat musi byt frekvence
snimani polohy vySsi nez frekvence snimani obrazovych dat.

Minimalni pfesnost uréeni polohy musi byt lepsi, nez je polovina velikosti
pixelu na povrchu. Tim je zaruCena pfesnost dosazitelna pfi
pfevzorkovani dat do soufadnicového systému.

Ovliviuje pfesnost georeferencovani. Zvoleny pozadavek zarucuje
splnéni pozadované minimalni pfesnosti georeferencovani (polovina
velikosti pixelu na povrchu).

Ovliviuje pfesnost georeferencovani. Zvoleny pozadavek zaruCuje
splnéni pozadované minimalni pfesnosti georeferencovani (polovina
velikosti pixelu na povrchu).

Ovliviuje pfesnost georeferencovani. Zvoleny pozadavek zarucuje
splnéni pozadované minimalni pfesnosti georeferencovani (polovina
velikosti pixelu na povrchu).

Umoziuje pFedavani informaci o orientaci
gyrostabilizaéni ploSiné, ktera vykyvy kompenzuje.

letadla v prostoru

Rozsah teplot umozZfiujici operovani systému v leteckém nosici.

Software a znalost jeho ovladani je nezbytna pro georeferencovani
obrazovych dat.
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dat, atd)

IMU/GNSS budou dodany tak,
aby je bylo mozno zabudovat
samostatné na drzaky sensorq,
ale s jiz vytvofenym interface
obsahujicim vSe potfebné pro
elektronickou synchronizaci se
sensory

Umisténi IMU/GNSS mimo télo senzoru umozni vyuzivani jednotky i pro
jiné senzory. Interface je nezbytny pro synchronizaci IMU/GNSS a
obrazovych dat.

Odlvodnéni stanoveni zakladnich a diléich hodnoticich kritérii podle § 6 odst. vyhlasky
Verejny zadavatel odlivodni stanoveni zakladnich a diléich hodnoticich kritérii ve vztahu ke
svym potifebam. Verejny zadavatel odliivodni primérenost stanoveni diléich hodnoticich kritérii,
pokud pouzije hodnotici kritérium ekonomicka vyhodnost nabidky a pokud diléi hodnotici
kritérium nabidkova cena ma nizsi vahu nez (a) 60 % u verejnych zakazek na sluzby, nebo (b)
80 % u verejnych zakazek na dodavky a stavebni prace.

Zéakladnim hodnoticim kritériem je
ekonomicka vyhodnost nabidky. Dil&i
hodnotici kritéria stanovil zadavatel
takto:

1. Celkovéa vySe nabidkové
ceny bez DPH - vdha
80%

2. Technicka uroven

nabizeného plnéni a
funkéni vliastnosti
- vdha 20%

1. Podstatnym kritériem naplfiujicim potfeby zadavatele je nizka cena
dodavky jako celku, ¢emuz odpovida i vaha pfifazena pfislusnému
diléimu hodnoticimu kritériu (80 %).

2. Pro potfeby zadavatele a pro vztah uzitné hodnoty a ceny je velmi
ddlezita droven nabizeného plnéni, a to v tom smyslu, aby v ramci
dodavky byly v co nejvy$si mife naplnény parametry u téch jeho
¢asti, které jsou z pohledu funkénich viastnosti pfedmétné dodavky
zasadni. Zadavatel pro ucely hodnoceni tohoto dil€iho kriteria
sestavil vyCet technickych parametr(i podliéhajicich hodnoceni do
tabulky s taxativné stanovenymi pocéty bodu za vysi (Uroven)
parametru nabizeného uchazelem. Tato tabulka obsahuje tfi
skupiny hodnocenych parametrll, a to pro VNIR system, SWIR
system a LWIR system, pfi¢emz ve vSech tfech skupinach budou
jako nejvhodnéjsi hodnoceny parametry:

i nabizeny pocCet senzorll nutnych pro splnéni zakladnich
technickych parametrt
ii. pocet obrazovych (prostorovych) pixelt kazdého ze senzoru

Zadavatel povaZuje tyto parametry za zasadni z nasledujicich ddvodu:

ad i./ Parametr zasadné ovliviiuje kvalitu dat, operovatelnost pfistroji a

ekonomické naroky na udrzbu vétSiho poctu skenert. Pro dosazeni

optimalniho poctu prostorovych pixelli je pfijatelné feseni, kdy jsou

spfazeny dva skenery se stejnym vinovym rozsahem. Takové feSeni

vSak neni pro zadavatele vyhodné nebot

1) je velice obtizné, ne - li nemozné, oba skenery vzajemné spektralné
zkorigovat tak, aby poskytovaly stejnou spektralni odezvu;

2) budou existovat dvé rizné geometrie nasnimanych dat

Uvedené dlivody zapficifuji nesourodost nasnimanych dat, kterou Ize

Nelze ji ale zcela eliminovat tak, abychom dosahli kvality vysledku

srovnatelnych s vysledky ziskanymi z dat pofizenych jednim senzorem s

tymz poctem prostorovych pixeld.
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ad ii./ Parametr vyznamné ovliviiuje: a/hospodarnost pofizovani dat,
protoZe mensi pocet prostorovych pixelt znamena del$i dobu naletu a
z toho vyplyvajici vyznamné vys$si naklady ziskavani dat (tj. naklady na
provozovani hyperspektralniho systému a naklady na provozovani
letadla, ve kterém je systém umistén); b/ principialné horsi kvalitu
skenovanych dat z ddvodu zmény svételnych podminek v pfipadé delSi
doby naletu, potencialné mnohem vyssi riziko totalniho zmareni celého
néletu v disledku nastoupeni oblaénosti béhem dlouhé doby snimani.

Odavodnéni predpokladané hodnoty Zadavatel stanovil pfedpokladanou hodnotu vefejné zakazky s ohledem
na prizkum trhu a zkuSenosti zadavatell s obdobnymi zakazkami.
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