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dale jen ,,prodavajici®

Preambule
L Ceska republika se vstupem do Evropské unie zafadila mezi clenské staty, které vyuZivaji podpory v

ramdi evropské regiondlni politiky. V souladu s cili eviopské regiondln politiky je jednou z prioit CR posileni
riistu konkurenceschopnosti stitu a orientace na znalostni ekonomiku. Mezi viznamné operaéni programy, které
pfispivaji k naplnéni uvedencho cile, patii Operagni program Vyzkum a vjvoj pro inovace (OP VaVpl). OP
VaVpl poskytne do roku 2013 finanéni prostfedky k zaji$téni specifického cile 1a 2, tzn. vytvofeni
evropskych center excelence a regiondlnich center VaV.

2. Sanci ziskat finanéni prosttedky na vybudovini nové moderni vyzkumné infrastruktury z prostredkd
strukturalnich fondi se rozhodnul vyuZit i kupujici Centrum vyzkumu globilni zmény AV CR, v.v.i. ( dfive
Ustav systémové biologie a ekologie AV CR v.v.i), kterj v rAmci Prioritni osy 1 — Evropski centra excelence
— pfedloZil projekt CzechGlobe — Centrum pro studium dopadii globdlni zmény klimaru.

3 Cilem projektu CzechGlobe je zejména hluboké odbomné poznini problému globélni zmény klimatu
(GZK), vivoje postupt pro snizeni jejich dopad ¢ adaptace na jeji pisobeni.
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Pfedmét smlouvy
1 Prodavajici se zavazuje, ze dodi a nainstaluje kupujicimu piedmét koupé - komplexni dodivku

leteckych zobrazujicich hyperspektralnich systémi, tedy Leteckého hyperspektralniho VNIR systému,
Leteckého hyperspektrilniho SWIR systému, Leteckého hyperspektrilniho LWIR systému, dale dvou
IMU jednotek a minimélné jedné GNSS jednoteky potfebnych k provozovani viech hyperspektralnich
systémt a kalibraéni zafizeni pro kalibraci vSech senzort a souvisejici software. Prod4vajici se dale
zavazuje provést Skoleni instalace, obsluhy a adriby kazdého z hyperspektrilnich systémi. Zakladni
parametry piedmétu koupé jsou detailné stanoveny v, Podrobnych zdkladnich technickych specifikacich
jednotlivych parametrii hyperspektralnich systému“ tvoficich piilohu ¢. 1 této smlouvy. Kupujici se
zavazuje, ze fidné piedany pfedmét koupé od pro davajiciho pievezme a zaplati za né&j kupni cenu sjednanou v &.
IV této smlouvy.
II.
Doba, misto a zpusob dodéni pfedmé tu koupé

1 Predmét koupé se prodavajici zavazuje dodat kupujicimu nejpozdéji v nasledujicich &asovych
terminech:

a) Dodavku Leteckého hyperspektrilniho VNIR systému nejpozdéji do 10. 4. 2014

b) Dodéavku Leteckého hyperspektrilniho SWIR systému nejpozdéji do 10. 11. 2014.

€) Dodavku Leteckého hyperspektrilniho LWIR systému nejpozdéji do 10. 11. 2014

2. Prodavajici je povinen zdroven s piedanim kazdého z hyperspektralnich systémit dodat nebo systém
pripojit k jiz dodané jednotce IMU/GNSS. Prodavajici je povinen zéroven s predanim kazdého

z hyperspektrilnich systému dodat kalibra¢ni zaiizeni, pokud nebylo dodino v predchozi dodivce. Prodavajici je
povinen ziroven s pfedinim kazdého z hyperspektrilnich systému dodat software a dalsi vybaveni nutné pro
plnou funkénost systému, pokud jiz nebylo doddno v ptedchozi dodavee.

3. Prodavajici nejpozdéji pti prevzeti hyperspektrilniho systému nainstaluje kazdy z hyperspektralnich
systémi do kupujicim urceného letadla, které kupujici pfistavi na Letisté Brno - Tufany, nebude-li smluvnimi
stranami dohodnuto jinak. Prodévajici je povinen termin piedpoklidané instalace uréitého hyperspektralniho
systému sdélit kupujicimu alespon 10 pracovnich dni ptedem. Kupujici miZe do 3 pracovnich dnt navezeny
termin instalace odmitnout, v takovém piipadé smluvni strany domluvi jiny termin instalace. Kupujici je povinen
poskytnout proddvajici soucinnost nezbytnou k fadné a véasné instalaci kazdého z hyperspektralnich systémi.

4. Prodavajici se dile zavazuje, Ze spolu s pfedmétem koupé kupujicimu predi veskeré doklady, které se
k ptedmétu koupé vztahuji, zejména pak:

= podrobné nivody nebo piirucky & manudly k pouZiti a k Gdrzbé ptedmétu koupé

= zirucni listy k pfedmétu koupé
kdy viechny shora uvedené doklady éi dokumenty musi byt v ¢eském, nebo anglickém jazyce .

5. Radné pfedani, instalaci a pievzeti kazdého Gplného a bezvadného hyperspektralniho systémi bude
osvédceno pfeddvacim protokolem podepsanjm obéma smluvnimi stranami s uvedenim data piedini a
pfevzeti hyperspektralniho systému kupujicim,

6. Prodivajici je povinen provést nejpozdéji do 10 pracovnich dnd od pfedini a prevzeti
hyperspektrilniho systému alespori 5 denni (4 8 hodin) §koleni instalace, tidr#by, obsluhy a kalibrace
hyperspektréalniho systému. Prodivajici je povinen provést §koleni ve mésté Brné, a to v &eském & anglickém
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jazyce. Nainstaluje-li prodavajici najednou dva hyperspektralni systémy, pos taci, provede-li jedno $koleni
instalace, GdrZby a obsluhy.

7. Kupujici provede do 10 pracovnich dnti od piedani a pievzeti hyperspektrilniho systému testovaci let,
pfi némz bude ovéfena funkénost hyperspektrilniho systému. V pribéhu testovaciho letu budou nasnimana data
hyperspektrilnim systémem v prostorovém rozliSeni 1 metru. Data budou zpracovina a bude ovéfena presnost
georeferencovini dat. Data budou povaZovéina za dspéiné georeferencovana pokud bude stredni kvadratické
pracovnich dnti od provedeni testovaciho letu sdélit prodavajicimu zji§téné vyhrady nebo sdélit, Ze zidné
vihrady nebyly zjitény. Prodavajici je opravnén se testovaciho letu i georeferencovini dat tiéastnit.

III.
Povinnosti smluvnich stran

L Prodavajici je povinen kupujicimu dodat pfedmét koupé ve sjednaném misté a ase, v pozadovaném
mnoZstvi, jakosti, provedeni , pfedat kupujicimu doklady, které se k pfedmétu koupé vztahuji a umoZnit
kupujicimu nabyt vlastnické privo k pfedmétu koupé.

2. Kupujici je povinen fidné a véas dodany piedmét koupé od prodavajictho pfevzit, prohlédnout a
zaplatit za néj dohodnutou kupni cenu.

3. Prodavajici nese veskeré niklady spojené s dopravou predmétu koupé az do jeho predani jakozto
plného a bezvadného celku kupujicimu ve sjednaném misté urceni.

4. Prodavajici nese naklady na pojisténi pfedmétu koupé do doby pfedini kupujicimua prohlasuje , Ze
tyto niklady md zapocteny v Kupni cené .

5. Prodavajici bere na védomi, Ze je osobou povinnou spolupiisobit pfi vikonu finanéni kontroly dle § 2
pism. €) zdkona ¢. 320/2001 Sb., o finanéni kontrole ve vefejné spravé, v platném znéni. Prodivaji se rovné
zavazuje poskytnout v rimci kontroly nejméné do roku 2025 pristup fidicimu orginu OP VaVp I (MSMT) k tém
¢astem nabidek, smluv a souvisejicich dokumentu, které podléhaji ochrané podle zvlstnich privnich predpisa
(napt. jako obchodni tajemstvi, utajované skuteénosti), za predpokladu, ze budou splnény poZadavky kladené
pravnimi pfedpisy (napf. § 11 pism. ¢) a d) §12 odst. 2 pism. f) zikona ¢.552/1991 Sb., o statni kontrole, v
platném znéni).

6. Prodivajici je povinen zajistit moZnost kontroly a pfistupu ze strany kontrolnich orgint i u pHipadného
subdodavatele. Prodavajici se dile zavazuje poskytnout kontrolnim organiim sou¢innost pfi podéni informaci a
predini dokladi tfkajicich se jeho cinnosti v rimei této smlouvy.

7. Prodavajici je povinen zabezpecit v piipadnjch subdodavatelskjch smlouvich splnéni viech povinnosti
vyplfvajicich prodavajicimu z této smlouvy.

8. Proddvajici predloZi kupujicimu seznam subdodavatelt, ve kterém uvede subdodavatele, jim#
za plnéni subdodavky uhradil vice ne% 10% =z celkové ceny vefejné zakdzky (dodévky). Tento seznam
subdodavateli pfedlozi kupujicimu nejpozdéji do 60 dnii od splnéni smlouvy.

Mé-li subdodavatel formu akciové spole¢nosti, je pfilohou seznamu i seznam vlastniki akcii, jejich
souhrnnd jmenovitd hodnota pfesahuje 10% zikladniho kapitdlu, vyhotoveny ve Thité 90 dni pfed dnem
pfedloZeni seznamu subdodavatehi.
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Kupni cena
1 Kupujici se zavazuje prodivajicimu za dodavku pfedmétu koupé podle &L I této smlouvy zaplatit kupni

cenu v dohodnuté vysi:

Cena leteckého hyperspektrilniho VNIR systému 7,350,000.00 K¢é bez DPH
Cena leteckého hyperspektrilniho SWIR systému 11,550,000.00 K¢ bez DPH
Cena leteckého hyperspektralniho LWIR systému 16,100,000.00 K¢ bez DPH

Cena celkem bez DPH 35,000,000.00 K&

K cené bez DPH bude pfipocteno DPH v zikonné sazbé.

2. Sjedndna kupni cena je dohodnuta jako nejvye pFipustna a nepfekrolitelnd a zahrnuje veskeré
niklady prodavajiciho spojené s dodinim pfedmétu koupé na misto uvedené v &inku 1, bod 2 této smlouvy.
Dohodnuta kupni cena tedy mimo jiné zahmuje:

- dodéni dvou IMU jednotek a minimalné jedné GNSS jednotky

- niklady na instalaci hyperspektrilnich systémna

- dodini kalibra¢nich zafizeni pro kalibraci viech senzort

- dodani souvisejiciho software

- skolenf obsluhy a idriby pfedmétu koupé v misté pfedani

- autorizovany zarucni servis pi edmétu koupé po dobu trvini ziruky

3. Kupni cena je splatnd na zikladé prodavajicim vystavenych faktur. Ke kazdému hyperspektrilnimu
systému bude vystavena zvla$tni faktura. Ptilohou kazdé faktury bude kopie protokolu o pfedini a pievzeti
hyperspektrilniho systému a dile bud sdéleni kupujiciho, Ze pi testovacim letu nebyly zjistény #4dné vyhrady,
anebo Cestné prohlisent prodévajiciho, Ze kupujici ve Ihité uréené v této smlouvé prodéavajicimu ani nesdélil
zji$téné vyhrady ani nesdélil, e zadné vyhrady nebyly zjidtény.

4. Prodivajici je opravnén vystavit zilohovou fakturu ke kazdému z hyperspektralnich systémi a% do viie
30 % ceny systému.

5. Splatnost viech faktur se sjedniva na dobu 30 dnt od data vystaveni faktury.
6. Faktura vystavend prodivajicim na zakladé této smlouvy musi spliiovat zikonné nélezitosti dafiového

dokladu. Soucasné musi kaZdy daniovy doklad obsahovat registraéni &slo a ndzev projektu v této podobé:
CZ.1.05/1.1.00/02.0073, CzechGlobe —~ Centrum pro studium dopadu globdlni zmény klimatu.

7. Nebude-li faktura spliiovat vyse pozadované naleZitosti, je kupujici oprivnén ji prodavajicimu vratit
s tim, Ze prodavajici je povinen vystavit novou fakturu s novym terminem splatnos ti. V takovém pipadé nen
kupujici v prodleni s (thradou faktury.

8. Kupujici je opravnén pozastavit thradu jakékoli platby ve prospéch prodavajiciho, pokud je prodavajici
v prodleni s plnénim jakéhokoliv zivazku viiéi kupujicimu dle této smlouvy. V takovém piipadé se lhita
splatnosti prodluZuje o dobu op rivnéného pozastaveni Ghrady platby.

0 Povinnost kupujiciho zaplatit dohodnutou kupni cenu je splnéna dnem odepséni fakturované &istky
z bankovniho ié¢tu kupujiciho.

10. Prodavajici se zavazuje, Ze nepostoupi zad nou pohledivku viéi kupujicimu vzniklou na zikladé této
smlouvy teti osobé.
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akoukoli skuteénost, kterd by po dobu trvini této smlouvy méla vliv na pravdivost shora uvedenych
yp vy P T
rohlasenti, je prodavajici povinen sdélit kupujicimu nejpozdéi do 3 pracovnich dnft ode dne, kdy se o takové
P jep jcp Py 1pozde) P ¥
skutecnosti mohl dozvédét. Pro ptipad nesplnéni této povinnosti prodavajiciho je kupujici opravnén pozadovat
na prodévajicim zaplaceni jednorazové smluvni pokuty ve vysi 100.000,- K&.

2. Ukaze-li se kterékoli ze shora uvedenych prohliseni prodavajiciho nepravdivim, je kupujici oprivnén na
prodivajicim pozadovat Ghradu jednorizové smluvni pokuty ve vii 500.000,- K&.

3. V ptipadé prodleni prodévajiciho s plnénim termind smlouvy uve denych v &. I1. odst. 1 této smlouvy,
smluvni strany ujedndvaji povinnost prodavajiciho zaplatit kupujicimu smluvni pokutu ve vysi 70.000,- K& za
kazdy zapocatf kalendaini den prodleni.

4. Ocitne-li se kupujici v prodleni s Ghradou kupni ceny, je povinen zaplatit prodivajicimu smluvni ok z
prodleni ve v§3i 0,05 % z dluzné ¢astky za kazdy den prodleni.

5. Smluvni strany se d ohodly na tom, Ze veskeré fidné odeslané zasilky kterékoli smluvni strany
adresované druhé smluvni strané se povazuji za doruéené uplynutim patého dne od jejich prokazatelného
odeslini, a to bez ohledu na skute¢nost, zda si tuto zasilku smluvni strana, jez je adresitem, prevzala.

VIL
QOdstoupeni od smlouvy, vy$ii moc

1 Odstoupit Ize od této smlouvy pouze v piipadech, které stanovi tato smlouva nebo zikon.
2. Smluvni strany se dohodly, Ze kupujici je od této kupni smlouvy oprivnén odstoupit bez jakychkoliv

sankei v piipadé, Ze vidaje, které by mu na zékladé smlouvy mély vzniknout, budou RO OP VaVpl, piipadné
jinym kontrolnim subjektem, oznaéeny jako nezpiisobilé.

3. Smluvni strany ujednivaji, Ze podstatnym poruSenim povinnosti dle této smlouvy, pfi kterém je
dotcena smluvni strana op rivnéna od této smlouvy odstoupit se rozumi zejména:
- zahdjeni insolvencniho fizeni proti prodavajicimu, zahdjeni likvidace prodavajiciho nebo ztrati-l
prodévajici opravnéni k podnikatelské ¢innosti
= prodleni prodavajictho s doddnim hyperspektrilniho systému trvajici déle jak 30 dnt

- prodleni prodavajictho s odstranénim vad trvajicim déle nez 30 dni

- neuhradi-li kupujici proddvajicimu kupni cenu piedmétu koupé ani v piimétené hatd (win. siak 14 dni),
kterou k tomuto stanovil v pisemné upomince k tihradé doruéené kupujicimu na adresu jeho sidla

- prevede-li prodavajici svij zivazek dodat pfedmét koupé nebo jeho ¢ast na jiného prodavajiciho bez
ptedchoziho pisemného souhlasu kupujiciho.
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4. Ozndmeni o odstoupeni od této smlouvy musi mit pisemn ou formu a je i¢inné okamzikem doruceni
druhé smluvni strané. Ozndmeni o odstoupeni od této smlouvy musi obsahovat divod odstoupeni od smlouvy.

By Odstoupenim od smlouvy zanikaji viechna prava a povinnosti stran ze smlouvy. Odstoupeni od
smlouvy se viak nedotyki niroku na nahradu skody vzniklé porugenim smlouvy, ani smluvnich ustanoveni
tykajicich se feseni spori mezi smluvnimi stranami & niroku na zaplaceni smluvni pokuty.

6. Strana, které bylo pfed odstoupenim od smlouvy poskytnuto plnéni druhou stranou, toto plnéni vrati.
Vraci-li plnéni strana, kter odstoupila od smlouvy, ma nérok na thradu nékladd s tim spojenych.

7. Obé smluvni strany se d ohodly, Ze pokud by jim ve splnéni zavazka dle této smlo uvy brinil zisah tzv.
vy$di moci nebo jinjch neoéekivanych okolnosti, které nastaly bez zavinéni nékteré ze smluvnich stran a maji
bezprostfedni vliv na plnéni pfedmétu smlouvy, dohodnou se na prodlouzeni terminu doddni pfedmétu koupé
imérné k trvani okolnosti branicich dodrzeni piiv odniho terminu. Smluvni strana, u niz nastal piipad vy$si moci,
musi o tom nejpozdéji do 5 dnd po jejim vzniku a do 5 dnii po jejim skonéeni pisemné uvédomit druhou stranu.
Oznameni o vy§si moci musi byt do dalsich 20 dnt po jejim skonéeni dolozeno potvrzenim piisluiného orginu,
ze kterého bude patrné, ze vyssi moc nastala a s jakymi dissledky. Nebudou-li tyto Ihaty dodrzeny, nemiiZe se
smluvni strana vy§si moci d ovolavat. Za vyisi moc neb o neoéekivanou okolnost se v tomto smyslu povaguji
zejména:

— Zivelné pohromy (3. naps. povoderi, zdplava, poir, blesk, nitivy vitr apod.),
— terozistické atoky a nepfatelské vojenské akee,

— valecny stav a mobilizace,

obdanské nepokoje, povstini, generalni stivka, stitni pfevrat.

VIII.
Ostatni a zavére¢nd ustanoveni
L Tato smlouva vznikla dohodou smluvnich stran o celém jejim obsahu.
2. Privni vztahy smluvnich stran vzniklé z této smlouvy i pravni vztahy smluvnich stran v této smlouvé

vyslovné neupravené se fidi platnymi pfedpisy CR.

3. Smluvni strany ujednivaji, Ze soudem pisluinym k projednini a rozhodnuti viech piipadnych spori
vzaiklych mezi kupujicim a prodévajicim podle této smlouvy nebo v souvislosti s ni je obecny soud kupujiciho.

4. Zménit nebo doplnit tuto smlouvu mohou smluvni strany pouze formou pisemnych dodatka, které
budou vzestupné éislovany, vyslovné prohlieny za dodatek této smlouvy a podepsiny oprivnénymi zdstupci
smluvnich stran,

5. V piipadé, Ze se nékterd z ujednéni této smlouvy ukizou byt neplatnymi ¢ neacdinnymi, nema tato
skutecnost vliv na ostatni ujednani této smlouvy, kterd zistivaji nadale platni a Géinnd; soucasné se strany
zavazuji nahradit takovi neplatnd/neticinnd ujednini smlouvy ustanovenimi platnjmi a ucinnymi, kterd svym
vyznamem budou obsahové blizki ptivodnim neplatnjm/netidinnjm ujednanim. V piipadé rozporu mezi textem
piiloh a soucisti smlouvy a vlastnim textem smlouvy mé pfednost vlastni text smlouvy.

6. Tato smlouva nabjva platnosti a Géinnosti dnem podpisu obéma smluvnimi stranam i.

7
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7. Smluvni strany pr ohlasuji, Ze tato smlouva byla sepsin a na zdkladé jejich pravé, vizné a svobodné vile,

na dikaz ¢ehoZ piipojuji své vlastnoruéni podpisy.

8. Nedilnou soucast této smlouvy tvoii nasledujici prilohy:

Pfiloha &.1 -, Podrobné zikladni technické specifikace jednotlivich parametrii hyperspektrilnich
systémui®,

9. Tato smlouva je vyhotovena ve dvou stejnopisech, z nichs kazda ze smluvnich stran obdr po jednom
vyhotoveni.
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Zadavatel zadava vefejnou zakazku na dodavku
novych leteckych zobrazujicich hyperspektralnich
systémil, které se obvykle skladaji ze senzoru a
zaznamového zafizeni, pro potfeby dalkového
prizkumu Zemé (DPZ).

Dodavka hyperspektralnich systémi bude

splitovat nasledujici vSeobecné pozadavky:

° Hyperspektralni systémy budou nové,
nepouzité
e Hyperspektraini systémy budou

konstruované pro pouziti v letadle

o Hyperspektralni systémy budou
spifiovat podrobné technické
specifikace

° Senzory budou pokryvat viditelnou,

blizkou infraé¢ervenou, stfedni a
dalekou infraéervenou oblast spektra

. Pocet sensoril nesmi pfesahnout
ctyii.
° Za sensor se povaZuje zafizeni s

jednim vstupnim objektivem, jehoz
vystupem je hyperspektralni datova
kostka.Pokud je zafizeni schopno
presné geometricky koregistrovat
napf. VNIR aSWIR pasmo snimané
riiznymi &ipy do jedné hyperspektralni
datové kostky jedna se o jeden
senzor.

e Pro spinéni parametr(i vybérového
fizeni je moZno kombinovat vice
senzoril maximalné vSak ¢tyfi. Pokud
budou vedle sebe umistény dva
typové stejné sensory pro zvétSeni
prostorového zabéru je nutné sensory
pfipevnit na drzak, ktery bude pfesné
definovat ahel mezi osami
jednotliviych senzori. Drzak musi
umoziiovat laboratorni kalibraci
sensorll bez nutnosti jejich demontaze
z drzaku. Zadavatel pfipousti
proménnou geometrii vzajemného
uchyceni senzoril na drzaku pouze
v pfipadé pfesné kalibrovatelnosti
vzajemné polohy zadavatelem.

° VNIR a SWIR sensor(y) i s IMU
jednotkou bude mozno pfipevnit na
spoleénou konstrukci a umistit nad
prvni snimaci otvor v letadle
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The Contracting Authority is awarding a public
tender for the supply of three new aerial
hyperspectral display systems, which usually
consist of a sensor and recording equipment for
the needs of remote sensing (RS).

Supply of hyperspectral systems will fulfil the
following general requirements:

° Hyperspectral systems will be new,
unused
° Hyperspectral systems will be

designed for use in aircraft

° Hyperspectral systems will meet the
detailed technical parameters

° Sensors will cover the visible, near
infrared, mid and far infrared regions
of the spectrum

° The number of sensors may not

exceed four.

° A sensor shall be considered a single
input device with a lens whose output
is a hyperspectral data cube. If the
device is capable of accurately
geometrically co-registering e.g. VNIR
and SWIR bands sensed by different
chips into one hyperspectral data
cube then it is a single sensor.

° In order to meet the parameters of the
tender procedure it is possible to
combine up to four sensors. If two of
the same type of sensor will be placed
side by side to enlarge the spatial
frame the sensors must be mounted
on a holder which will define the angle
between the axes of the sensors. The
holder must permit the sensors to be
laboratory calibrated without being
removed from the holder. The
Contracting Authority shall allow
variable geometry of the mutually
attached sensors on the holder only in
the case of precise calibration of the
relative positions by the Contracting
Authority.

o VNIR and SWIR sensors can be
mounted on a common structure
together with an IMU and placed
above the first sensor hole in the
aircraft



LWIR sensor(y) bude umistén na
konstrukci spolecné s druhou IMU
jednotkou nad druhym snimacim
otvorem v letadle

Vsechny Hyperspektralni systémy
musi byt od jednoho vyrobce

s moznosti operovat vdechny sensory
pomoci jednoho rozhrani jednim
operatorem

Spoletné se senzory bude dodano
pfislusenstvi nutné pro instalaci
hyperspektralnich systémi do letadla
a jejich operovani (monitor,
kabelaz,software atd.)

Napajeni Hyperspektralnich systému
bude pomoci palubni sité o napéti
28V

Zarizeni pro zaznam dat bude
vybaveno ,solid state“ disky
Energeticka naroénost zapnutych
vsech dodavanych hyperspektralnich
systémi nesmi v jednom okamziku
pfesahnout 2200 W.

Senzory budou dodany véetné
softwaru pro radiometrické a
geometrické korekce, jehoz vystupy
budou kompatibilni se softwarem
ENVI. Vystupem dodaného softwaru
budou georeferencovana (véetné
ortorektifikace) hyperspektralni data v
hodnotach radiance. Pokud budou
vedle sebe umistény dva typové
stejné sensory musi dodany software
umoziiovat vytvofeni jednoho
georeferencovaného souboru pro
surova i zpracovana (napf. mapové
vystupy) data z obou sensord.

Senzory budou dodany s provedenou
spektraini, radiometrickou a
geometrickou kalibraci véetné
dokumentace o kalibraci

Hyperspektralni systémy budou
umoznovat pfesnou éasovou
synchronizaci obrazovych dat a
IMU/GNSS dat

Hyperspektralni systémy budou
dodany véetné veskerého
pfislusenstvi nutného pro pfimé
georeferencovani obrazovych dat
{(IMU/GNSS, programové vybaveni,
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LWIR sensor(s) will be placed on a
structure together with a second IMU
over the second sensor hole in the
aircraft

0 e e

All Hyperspectral systems must be
from the same manufacturer with the
possibility to operate all sensors
using a single interface by a single
operator

Accessories required for installation
of the hyperspectral systems in the
aircraft and their operation (monitor,
cables, software, etc.) will be supplied
together with the sensors

Power of the hyperspectral systems
will be onboard vehicle electrical
system with the voltage of 28 V

Equipment for recording data will be
equipped with "solid state” drives.
The energy demands of all of the
supplied hyperspectral systems when
activated must be no more than 2200
W at any one time.

Sensors will be supplied including
software for radiometric and
geometric correction, whose outputs
are compatible with the ENVI software.
The output of the supplied software
will be georeferenced hyperspectral
data (including orthorectification) in
values of radiance. If two of the same
types of sensor will be placed side by
side then the supplied software must
enable the creation of a georeferenced
file for raw and processed data (e.g.
map outputs) from both sensors.

Sensors will be supplied including
spectral, radiometric and geometric
calibration and calibration
documentation

Hyperspectral systems will allow
precise synchronization of image data
and IMU / GNSS data

Hyperspectral systems will be
delivered including all accessories
necessary for direct georeferencing of
image data (IMU/GNSS, software, etc.).
The functionality of all systems and



atd.). Funkénost vSech systémi a
software bude ovéfena testovacim
letem a nasledujicim zpracovanim
nasnimanych dat

Vadné pixely matrice senzoru budou v
pribéhu kalibraéniho procesu
nahrazeny interpolovanymi
hodnotami. Vadny pixel udava pfi
radiometrické kalibraci pomoci
integraéni sféry / ¢erného télesa
hodnoty ligici se min. o 10% od
primérnych hodnot naméfenych pro
dané spektralni pasmo

Soucasti dodavky budou kalibraéni
zarizeni (integraéni sféra/éerné téleso)
pro laboratorni radiometrické
kalibrace vSech dodavanych sensori.
Kalibraéni zafizeni bude umozfiovat
kalibraci senzord s pozadovanou
presnosti. Soucasti dodavky bude vée
potfebné pro vytvoreni
radiometrickych kalibraénich soubori
a provedeni radiometrickych korekci
dat. (software, atd.)

Zadavatel poZaduje hyperspektralni
systemy upravevené pro akvizici dat
do letové vysky 5000 m.n.m. v letadle
bez pretlakové kabiny
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software will be validated by a test
flight and pre-processing of acquired
data.

Bad pixels of the sensor matrix will be
substituted by interpolated values
during the calibration process. A bad
pixel shows values which differ from
the average pixels in the spectral band
by more than min. 10% from the
average values measured for a given
spectral band during radiometric
calibration by means of integration
sphere/black body.

The delivery will include a calibration
device (integrating sphere/black body)
for laboratory radiometric calibration
of all of the available sensors. The
calibration device will allow sensors
to be calibrated to the desired
accuracy. The delivery will include
everything needed to create
radiometric calibration files and
perform radiometric correction of
data. (software, etc.)

The Contracting Authority requires
the hyperspectral systems to be
modified for data acquisition at
heights of 5000 m above sea level in
unpressurised aircraft.
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Podrobné technické specifikace jednotlivych parametri
leteckého hyperspektrainiho VNIR systému

Pozn. zadavatele: Nabizeny systém musi spifiovat veskeré naroky na funkénost a pfistrojové vybaveni zadavatelem nie uvedens.

Specifikace poZadavku zadavatele PoZadavek Specifikace nabidky
sudaiatsle uchazeée (*doplini uchazeg)
Minimélni spekiréini rozsah senzoru (homni hranice rozsahu 400-1000 nm 385-1050 nm
mfe byt i niZSi, podminkou je ale spektralni navaznost
rozsahu SWIR sensoru)
3nm 24nm
Maximalni spektréini krok jednotlivych pasem (spectral
sampling)
Miniméini spektralni rozliseni FWHM (Full Width Half 5nm 24nm
Maximum) jednoho pasma
Moznost programovatelného slu¢ovani spekiralnich pasem Ano Ano
(spectral binning)
Zorny (hel senzoru musi byt v rozsahu 30 az 65 stuprid. Ano Ano
Minimélni pocet obrazovych (prostorovych) pixelli 750 pixelil 1500 pixel(l
12 bitd 14 bitl
Minimalni kédovani obrazu (digitalizovany vystup)
Maximalni spekiralni ,smile effect” hyperspekiralniho 0,8 pixelu 0.7 pixelu
systému
Maximalni prostorova distorze ,keystone effect* 0,8 pixelu 0.7 pixelu
hyperspekirélniho systému
Minimalni ,Full Well* kapacita jednoho detektoru 330000e" 500,000 &

Velikost optického bodu (optical spot size/diameter) ve viech

Mensi nebo rovna 2.5

Mensi nebo rovna 1.5

vinovych délkach pixelu pixelu
Minimalni prostorové rozli§eni, kterého musi byt sensor 1.0m 1.0m
schopen dosahnout pii rychlosti letu 110 uzldi a nastaveném

spektralnim kroku mezi jednotiivymi pasmy maximainé

10nm.

Minimaini pfesnost s jakou bude mozZnost radiometricky 2% < 2%
zkalibrovat senzor zafizenim dodanym pro jeho kalibraci a

zaroven maximélni rozdil mezi dvéma radiometrickymi

kalibracemi provedenymi pfed a po letu.

Minimaini pfesnost synchronizaéni znamky mezi obrazovymi Max 1 ms <0.5ms
aIMU/GNSS daty

Maximéini pocet neuloZenych skenovanych fadkd na 10 000 1 <1
skenovanych radki

Minimaini rozsah teplot, v kterych je mozno systém operovat 5-40°C 0-40°C
Minimélni zaznamova kapacita 250 GB 256 GB
MozZnost operativni vymény datového disku za prazdny Ano Ano

v pribéhu letu

Maximalni mnozstvi vadnych pixel. 1% <1%
Maximalni rozméry senzoru 60x100x60 cm 30x54x39 cm
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Maximéini véha sensoru 50 kg 21kg
Maximéini vaha kontrolni jednotky a zaznamového zafizeni 20kg 7 kg
Konstrukce izolovana proti vibracim umoznujici spoleénou Ano Ano
montaz VNIR, SWIR sensorti a IMU jednotky do letadla.
Minimalni pfesnost spektralni kalibrace, rovnéz maximalni 1nm 1nm

rozdil mezi dvéma senzory pokud je systém tvofen sestavou
senzord.
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l.
Detailed technical specifications of the individual parameters for
aerial hyperspectral VNIR system

Contracting Authority's note: The offered system must meet all of the Contracting Authority's requirements for functionality and
instrumentation stated below

Specifications of the Contracting authority’s Contracting Specifications of the
requirements Authority’s Candidate’s tender
propesal (*to be filled by
uirements
o the candidate)
Minimum speciral range of the sensor (the upper limit of the 400-1000 nm 385-1050 nm
range can be lower, but the condition is the continuity of the
spectral range of the SWIR sensor)
3nm 2.4nm
Maximum spectral step of individual bands (spectral
sampling)
Minimum spectral resolution of FWHM (Full Width Half 5nm 24nm
Maximum) of one band
Option for programmable merging of spectral bands (spectral YES Ano
binning)
Viewing angle of the sensor must be 30 to 65 degrees YES Ano
Minimum number of image (spatial) pixels 750 pixels 1500 pixeld
12 bits 14 bitl
Minimum image coding (digitalized output)
Maximum spectral smile effect of the hyperspectral system 0,8 pixels 0.7 pixelu
Maximal spatial distortion “keystone effect” of the 0,8 pixels 0.7 pixelu
hyperspectral system
Minimum “Full Well" capacity of one detector 330000e- 500,000 e

Optical spot size/diameter in all wave lengths

Less than or equal to
2.5 pixels

Mengi nebo rovna 1.5
pixelu

Minimum spatial resolution that the sensor must be able to 1.0m 1.0m
achieve at a speed of 110 knots and  spectral step set

between the bands to a max of 10nm.

Minimum accuracy with which it is possible to calibrate the 2% < 2%
sensor radiometrically using the equipment supplied for its

calibration and also maximum difference between two

calibrations performed before and after the flight.

Minimum accuracy of synchronization marks between image Max 1 ms <05ms
and IMU/GNSS data

Maximum number of unsaved scan lines per 10 000 scanned 1 <1

lines

Minimum temperature range in which the system can 5-40°C 0-40°C
operate

Minimum recording capacity 250 GB 256 GB
Option to change operative data disks for empty ones during YES Ano

the flight
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Maximum number of bad pixels 1% <1%
Maximum dimensions of the sensor 60x100x60 cm 30x54x39 cm
Maximum weight of the sensor 50 kg 21kg
Maximum weight of the control unit and recording equipment 20kg Tkg
Construction insulated against vibration enabling joint YES Ano
assembly of VNIR, SWIR sensors and IMU units in the
aircraft,
Minimum spectral calibration accuracy, also the maximum inm 1nm

difference between the two sensors when the system
consists of a sensor assembly.
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leteckého hyperspektralniho SWIR systému

Podrobné technické specifikace jednotlivych parametrii

Pozn. zadavatele: Nabizeny systém musi spifiovat veskeré naroky na funkénost a pristrojové vybaveni zadavatelem nize uvedené.

Specifikace nabidky
Specifikace poZadavku zadavatele PoZadavek iEkazace fidogini
uchazet)
Minimélni spektralni rozsah senzoru. Spodni hranice rozsahu 1000-2400 nm 1000 - 2450 nm
mZe byt i vy38i, podminkou je ale pfima navaznost na rozsah
VNIR senzoru.
20 nm 15 nm
Maximaini spektraini krok sffedd jednotlivych pasem (spectral
| sampling) ~ =
Minimalni spekiraini rozliseni FWHM (Full Width Half Maximum) 20 nm 15 nm
jednoho pasma
Sensor musi byt moZno namontovat na nosnou konstrukci Ano Ano
takovym zplisobem, aby senzory VNIR,SWIR) byly uspofadané
za sebou ve sméru letu a vzdalenost mezi optickymi stfedy
objektivi nebyla v&tsi neZ 0,25m.
Zomy Uhel senzoru musi byt v rozsahu 30 aZ 65 stupil a Ano Ano
zéroven se zorny (hel senzoru nesni i§it o vice jak 5 stupiil od
zorného Ghlu VNIR sensoru.
Minimalni podet obrazovych (prostorovych) pixelli 500 pixelt 600 pixeld
Minimalni kodovani obrazu (digitalizovany vystup) 12 bit 14 bitll
Minimalni ,Full Well" kapacita jednoho detektoru 1000000e" 1000000e"

Velikost optického bodu (oplfcél spot size/diameter) ve véech Mensi nebo rovna2.5

Mengi nebo rovna 1.5

vinovych délkach pixelu pixelu

Maximalni spekiréini ,smile effect’ hyperspektralniho systému 0,8 pixelu 0.7 pixelu

Maximéini prostorova distorze ,keystone effect' 0,8 pixelu 0.7 pixelu
| __hyperspekiralniho systému i

Minimélni prostorové rozliSeni, kterého musi byt sensor schopen 10m 1.0m

dosahnout pii rychlosti letu 110 KIAS a nastaveném spektrélnim

kroku mezi jednotlivymi pasmy maximalné 20nm.

Minimalni presnost s jakou bude mozZnost radiometricky 2% <2%

zkalibrovat senzor zafizenim dodanym pro jeho kalibraci a

zaroven maximalni rozdil mezi dvéma radiometrickymi

kalibracemi provedenymi pfed a po letu.

Minimélni piesnost synchronizacni znamky mezi obrazovymi a Max 1 ms <0.5ms

IMU/GNSS daty -

Maximaini pomér ztraty dat ukladanych zaznamovym zafizenim 1: 10 000 <1:10 000

Minimalni rozsah teplot v kterych je mozno systém operovat 5-40°C 0-40°C

Minimalni zéznamova kapacita 200 GB 256 GB

Moznost operativni vymény datového disku za prazdny Ano Ano

v priib&hu letu

Maximalni mnozstvi vadnych pixeld. 1% <1%

Maximélni rozméry senzoru 60x100x60 cm 29x87x38cm
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Maximalni vaha senzoru 50 kg 40kg
Maximaini véha kontrolni jednotky a zaznamového zafizeni 20 kg 16 kg
Minimalni pfesnost spektralni kalibrace, rovnéz maximalni rozdil 5nm <5nm
mezi dvéma senzory pokud je systém tvofen sestavou senzort.
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Detailed technical specifications of the individual parameters for
aerial hyperspectral SWIR system

Contracting Authority’s note. The offered system must meet all of the Contracting Authority's requirements for functionality and

instrumentation stated below

Specifications of the Contracting authority’s Contracting Specifications of the
requirements Authority’s Candidate’s tender
requirements proposal. (*to be filled by
the candidate)
Minimum spectral range of the sensor. The lower limit of the 1000-2400 nm 1000 — 2450 nm
range can be lower, but the condition is direct relation to the
range of the VNIR sensor.
20 nm 15 nm
Maximum spectral step of individual bands (spectral sampling)
Minimum spectral resolution of FWHM (Full Width Half Maximum) 20 nm 15 nm
of one band
Sensor must be mounted on a support frame in such a way that YES Ano
the VNIR, SWIR sensors are arranged in a row along the flight
path and the distance between the optical centres of the lens is
not greater than 0.25 m
Viewing angle of the sensor must be in the range of 30 to 65 YES Ano
degrees, while the viewing angle of the sensor must not differ by
more than 5 degrees of visual angle of the VNIR sensor.
Minimum number of image (spatial) pixels 500 pixels 600 pixeld
Minimum image coding (digitalized output) 12 bits 14 bitl
Minimum “Full Well" capacity of one detector 1000000e" 1000000e"

Optical spot size/diameter in all wave lengths

Less than or equal to

Mensi nebo rovna 1.5

2.5 pixels pixelu

Maximum spectral smile effect of the hyperspectral system 0,8 pixels 0.7 pixelu

Maximal spatial distortion “keystone effect” of the hyperspectral 0,8 pixels 0.7 pixelu

system . _ "

Minimum spatial resolution that the sensor must be able to 10m 1.0m

achieve at a speed of 110 knots and spectral step set between

the bands to a max of 20nm.

Minimum accuracy with which it is possible to calibrate the 2% <2%

sensor radiometrically using the equipment supplied for its

calibration and also maximum difference between two

calibrations performed before and after the flight.

Minimum accuracy of synchronization marks between image and Max 1 ms <0.5ms

IMU/GNSS data

Maximum rate of loss of data stored on the recording equipment 1:10 000 <1:10 000

Minimum temperature range in which the system can operate 5-40°C 0-40°C
| Minimum recording capacity 200 GB 256 GB

Option to change operative data disks for empty ones during the YES Ano

flight




difference between the two sensors when the system consists of
a sensor assembly.

e
Maximum number of bad pixels 1% <1%
~ Maximum dimensions of the sensor 60x100x60 cm 29x 87x38cm
Maximum weight of the sensor 50 kg 40kg
| Maximum weight of the confrol unit and recording equipment 20kg 16 kg
Minimum spectral calibration accuracy, also the maximum 5nm <5nm
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Podrobné technické specifikace jednotlivych parametrt
leteckého hyperspektrainiho LWIR systému

Pozn. zadavatele: Nabizeny systém musi spiiiovat veskeré naroky na funkénost a pistrojové vybaveni zadavatelem nize uvedené.

Specifikace nabidky
Specifikace pozadavku zadavatele Pozadavek uchazede (“doplni uchaze¢)
Minimalni spekiralni rozsah senzoru 8000-11 000 nm 8000 - 11400 nm
Maximéini spektralni krok jednotlivych pasem (spectral 120 nm <110 nm
__sampling) :

Minimalni spektralni rozlideni FWHM (Full Width Half 120 nm <110 nm
Maximum) jednoho pasma
Zomy uhel senzoru musi byt v rozsahu 30 aZ 65 stupfid a Ano Ano
zaroveri se zorny (hel senzoru nesni lisit o vice jak 5 stupiid
od zormého thlu VNIR sensoru.
Minimaini poget obrazavych (prostorovych) pixeld 500 pixeld 600 pixell
Minimalni kodovéni obrazu (digitalizovany vystup) 12 bitli 14 bitd
Minimalni ,Full Well* kapacita jednoho detektoru 11000000 e~ 25000000~

Velikost optického bodu (optical spot size/diameter) ve véech
vinovych délkach

Mensi nebo rovna 2.5 pixelu

Men3inebo rovna 1.5 pixelu

Maximaini spekiralni ,smile effect” hyperspektralniho 0,8 pixelu 0.7 pixelu
systému

Maximalni prostorova distorze ,keystone effect” 0,8 pixelu 0.7 pixelu
hyperspektrélniho systému .
Minimalini prostorové rozliSeni, kterého musi byt sensor 1,0m <10m
schopen dosahnout pii rychlosti letu 110 KIAS a nastaveném

spektralnim kroku mezi jednotlivymi pasmy maximalng

120nm. _

Minimélni presnost s jakou bude moZnost radiometricky 5% <5%
zkalibrovat senzor zafizenim dodanym pro jeho kalibraci a

zaroven maximalni rozdil mezi dvéma radiometrickymi

kalibracemi provedenymi pfed a polefu. .
Minimalini pfesnost synchronizacni znamky mezi cbrazovymi 1ms <05 ms
a IMU/GNSS daty

Maximélni pomér ztraty dat ukladanych zaznamovym 1:10000 <1:10 000
zafizenim

Minimalni rozsah teplot v kterych je moZno systém operovat 5-40°C 0-40°C
Minimalni zaznamova kapacita 20068 256 GB
MozZnost operativni vymény datového disku za prazdny Ano Ano

v priibéhu letu

Maximalni mnoZstvi vadnych pixeld. 2% <2%
Maximalni rozméry senzoru 60x100x60 cm 21x82x60cm
Maximalni véha sensoru 50 kg 40 kg
Maximalni vaha kontrolni jednotky a zdznamového zafizeni 20kg 16 kg
Konstrukee izolovan4 proti vibracim umoZfiujici montaz Ano Ano

LWIR sensoru(il) a IMU jednotky do letadla.
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Minimalni pfesnost spekiralni kalibrace, rovnéZ maximalni 50nm 40 nm
rozdil mezi dvéma senzory pokud je systém tvofen sestavou
senzorl.
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Detailed technical specifications of the individual parameters for

aerial hyperspectral LWIR system

Contracting Authority’s note: The offered system must meet all of the Contracting Authority's requirements for functionality and

instrumentation stated below

Specifications of the Contracting authority’s Contracting Specifications of the
requirements Authority’s Candidate’s tender
: proposal (*to be filled by
requirements
- the candidate)
Minimum spectral range of the sensor 8000-11 000 nm 8000 - 11400 nm
Maximum spectral step of individual bands (spectral 120 nm <120 nm
sampling)
Minimum spectral resolution of FWHM (Full Width Half 120 nm <120 nm
Maximum) of one band
Viewing angle of the sensor must be in the range of 30 to 45 YES Ano
degrees, while the viewing angle of the sensor must not differ
by more than 5 degrees of visual angle of the VNIR sensor.
Minimum number of image (spatial) pixels 500 pixels 600 pixeld
12 bits 14 bith
Minimum image coding (digitalized output) ) .
Minimum “Full Well” capacity of one detector 11000000 " 25000000 e~

Optical spot size/diameter in all wave lengths

Less than or equal to 2.5 pixels

Men3i nebo rovna 1.5 pixelu

Maximum spectral smile effect of the hyperspectral system 0,8 pixels 0.7 pixelu
Maximal spatial distortion “keystone effect’ of the 0,8 pixels 0.7 pixelu
hyperspectral system
Minimum spatial resolution that the sensor must be able to 10m <10m
achieve at a speed of 110 knots and spectral step set
between the bands to a max of 120nm.
Minimum accuracy with which it is possible to calibrate the 5% <5%
sensor radiometrically using the equipment supplied for its
calibration and also maximum difference between two
calibrations performed before and after the flight. - ]
Minimum accuracy of synchronization marks between image 1ms <05 ms
and IMU/GNSS data
Maximum rate of loss of data stored on the recording 1:10 000 < 1:10 000
equipment
Minimum temperature range in which the system can 5-40°C 0-40°C
operate
Minimum recording capacity 200 GB 256 GB
Option to change operative data disks for empty ones during YES Ano

__the flight
Maximum number of bad pixels 2% <2%
Maximum dimensions of the sensor 60x100x60 cm 21x82x60cm
Maximum weight of the sensor 50 kg 40 kg
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Prohlasuji, Ze veskeré shora uvedené adaje I declare that all the above data (parameters) are
(parametry) jsou tplné, pravdivé a odpovidaji complete, accurate and truthful. | am aware of the

skuteénosti. Jsem si védom/a pravnich nasledki v | legal consequences in case of incorrect or false
pfipadé uvedeni nespravnych nebo nepravdivych information (parameters).

udaji (parametrd).

Souéasné beru na védomi, Ze zadavatel ma pravo At the same time, | understand that the Contracting
od zakazky odstoupit v pfipadé, Ze iidaje, na Authority has the right to terminate the tender in
jejichZ zékladé byla zakazka sjednana, byly the event that the data on which the contract was
netiplné nebo nepravdivé. negotiated was incomplete or false

V(e) | Done in

Calaary Cansda

Dne | Date

DEC 13 2013
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